
Model matematyczny elementu belkowego w bazie lokalnej•
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Sformułowanie modelu matematycznego w uj�ciu teorii I rz�du

W analizie I rz�du stosuje si� zasad� zesztywnienia, tzn. rozpatruje si� nieodkształcon�,

pierwotn� geometri� konstrukcji, niezale�nie od stanu obci��enia - warunki równowagi ustroju

formulowane s� w odniesieniu do geometrii pocz�tkowej.
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W analizie II rz�du odst�puje si� od zasady zesztywnienia uwzgl�dniaj�c zdeformowan�

geometri� konstrukcji - warunki równowagi ustroju formułowane s� w odniesieniu do geometrii

odkształconej.
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μ 1= je�li nie uwzgl�dnia si� podatno�ci pr�ta na �cinanie

Współczynniki dla siły �ciskaj�cej Współczynniki dla siły rozci�gaj�cej
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